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FJD AT2 Automat




SIEKITE DIDESNIO EFEKTYVUMO

FJD AT2 GNSS ir RTK valdymo sistema, uztikrinanti 2,5 cm tikslumg kiekviename praéjime ir visose vietovése. Jis
suderinamas su jvairia Zemés tkio technika ir universaliais jrankiais. Naudodami $ig sistema galite sumazinti praleidimus ir

perdangas, sutaupyti gamybos iSlaidy, dirbti naktj ir sutaupyti kaklo nuo nuolatinio ziGréjimo pirmyn ir atgal.
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ISmanusis "U-Turn" Pagrindinis "U-Turn" posukis ISOBUS VT/TC* ISpléstiné

*Mokama funkcija *Mokama funkcija *Taikoma 4.1.2.5x ir orientaciné ||n|Ja

naujesnéms versijoms.
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Ukio valdymas Intuityvi Palaikymas ir
sgsaja atnaujinimai internetu

Reljefo
kompensavimas

AUTOMATINIS APSISUKIMAS

ISmanusis "U-Turn" Pagrindinis "U-Turn" posukis
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Analizuoja lauko forma ir praleidzia anks¢iau apdirbtg Geriau tinka netaisyklingoms vietoms, kad baty galima Jis geriau tinka netaisyklingiems laukams,
suplanuoti tinkamiausig kelig. Automatiskai pasisuka ir uzdaro virSugalvj, uztikrindamas sklandy veikimg kuriuose yra ribota erdvé pasukti j priekj.
virSukalnéje.

VIRTUALUS ISOBUS TERMINALAS IR UZDUOCIU VALDYMAS

Jis palaiko daugelj pagrindiniy padargy prekiy Zenkly, jskaitant "Kverneland”, "Horsch", "CASE IH", "New Holland", "Lemken",
"Amazone", "Topcon" ir kt., Skirtus jvairiy tipy padargams, tokiems kaip séjimas, purskimas ir treSimas.

*Taikoma 4.1.2.5x ir naujesnéms versijoms.




PLATUS SUDERINAMUMAS

Misy sistema palaiko platy zemés Ukio technikos asortimenta,
pavyzdziui, populiariy markiy traktorius, kombainus ir augaly
apsaugos jranga.

*Taikoma 4.1.2.5x ir naujesnéms versijoms.

ORIENTACINES LINIJOS

RELJEFO
VALDYMA
ematogs ol S ~ KOMPENSAVIMAS

palengvinty Siy linijy mainus tarp dviejy traktoriy, dirbangiy toje pacioje Patikimas tikslumas uztikrinamas net ir

srityje. T . - . .
sudétingi laukai, pavyzdziui, kalvotos vietovés,

$laitai ir netolygus gruntas.
GNSS imtuvas

Linija

Vairavimo kampas

Zvaigidynq GPS: L1L2; GPS: L1C/A, L1C, L2P(W), L2C, L5;
GLONASS: L1, L2; GLONASS: L1, L2;
BDS: B1l, B3I, B1C, B2b; BDS: B1l, B2l, B3I, B1C, B2a;
"Galileo": A1, A5B "Galileo": E1, E5a, E5b
QZSs: L1, L2 QZSS: L1, L2, L5

Valdymo terminalas 300 *190 *43mm 275 * 180 * 40mm
22009 1500g
Ekrano ir korpuso santykis: 0,5 Ekrano ir korpuso santykis: 0,73
Plagios prieigos uostai(13) ISpléstos prieigos uostai (6)

Informacija apie padétj, orientacija, transporto

GNSS imtuvas Padéties nustatymo ir orientavimosi informacija priemonés pasvirimo kampa ir posvyrio kampa
Tikslumas: £2.5 cm Tikslumas: £2.5 cm
! Integruotas IMU

IMU R Integruota su GNSS imtuvu




GREITA SPECIFIKACIJA

Matmenys 275 x 180 x40 mm Matmenys 410 x 410 x135 mm
Maitinimas 9V-36V Maksimalus sukimo momentas 30 n'm
Tinklo modulis 4G, 3G, 2G Maitinimas 12V/24V
. . Atsparus vandeniui / dulkéms P65
Terminalo Kontrolé P Elektra
Vairo valdymas
Matmenys 162 x 64,5 mm Darbiné temperattra -20~85°C
m Daznis GPS: LIC/A, L1C, L2P(W), L2C, L5; GLONASS: L1, L.2; Atsparus vandeniui / dulkéms P67

BDS: B1l, B2I, B3I, B1C, B2a;

GNSS imtuvas "Galileo": E1, ESa, ESb; QZSS: L1, L2, L5 Vairo jutiklis

Atsparus vandeniui / dulkéms P66

Valdymo terminalas

Vairo jutiklis

Tikslaus Gkininkavimo sistemy produkto vadovas

ajuralovicius@tpivilnius.lt

lektrinis vairas
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